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Le richieste di progetti di apparecchiature elet-
troniche da parte di Enti statali o parastatali, nazio-
nali ed esteri, sono abbastanza frequenti.

Inizialmente ci aveva stupiti il fatto che si rivol-
gessero proprio a noi che produciamo solo kit, ma
tutto & diventato chiaro quando ci & stato spiegato
il vero motivo della loro scelta.

Molti Enti infatti dopo aver acquistato dei ricevi-
tori da ditte XY pagandoli anche 6-7 milioni, si so-
no accorti che erano costruiti con kit di Nuova Elet-
tronica del costo di circa mezzo milione.

Facendo un po di calcoli hanno percio constata-
to che, rivolgendosi direttamente a noi, con la cifra
spesa per acquistare un solo ricevitore avrebbe-
ro potuto acquistarne qualche decina.

Le variazioni di suono che sentiamo e che tutti
siamo portati a ritenere variazioni d’intensita so-
no invece dovute ad una variazione di frequenza.

Lo stesso fenomeno che si manifesta con un se-
gnale di BF si verifica anche con i segnali di RF e
questo ricevitore ve lo dimostrera quando captere-
te il segnale di un satellite polare.

Infatti appena capterete questo segnale notere-
te che la sua frequenza risulta pil elevata rispetto
a quanto dichiarato, poi diventa esatta quando il
satellite si trova sulla nostra verticale e, a questo
punto, poiché il satellite si allontana, la sua frequen-
za si abbassa ulteriormente.

Ad esempio, se vi sintonizzate su un satellite che
trasmette esattamente sulla frequenza di 137.500

Il ricevitore a tripla conversione che ora vi pre-
sentiamo, provvisto di ben 3 filtri ceramici, 1 filtro
onda di superficie e 3 quarzi, ci & stato richiesto
da Enti Aeronautici assieme ad una interfaccia ad
alta definizione che presenteremo nel prossimo
numero della rivista.ln guesto ricevitore sono pre-
senti solo 10 pulsanti, tutti gestiti da un micropro-
cessore, e un display luminoso con caratteri in ne-
gativo sul quale appare I'esatta frequenza di rice-
zione, I'intensita del segnale captato, indicazioni
per I'AFC e le funzioni prescelte tramite i pulsanti.

Il microprocessore che abbiamo utilizzato é sta-
to programmato per svolgere anche la funzione di
frequenzimetro, in modo da poter leggere in tem-
po reale le variazioni di frequenza dei satelliti po-
lari che, come saprete, variano per |'effetto Dop-
pler.

Per coloro che ancora non sanno che cos'e ['ef-
fetto Doppler diremo che negli anni 1840-1850 un
professore di fisica austriaco di nome Christian
Doppler dimostro, utilizzando una serie di diapa-
son, che una nota emessa da una sorgente in mo-
vimento cambia la sua frequenza in rapporto alla
sua velocita di avvicinamento.

Per fare un esempio, se da lontano si avvicinas-
se a noi una sorgente che emette una nota fissa,
pill questa sorgente si avvicina, pil la sua frequen-
za si abbassa e continua ad abbassarsi man mano
che si allontana.

Per averne un esempio pratico € sufficiente che
prestiate attenzione alle variazioni di suono che pro-
duce un aereo in volo ad un’altezza di 5.000 -
10.000 metri.
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MHz lo capterete sulla frequenza di 137.504 quan-
do & sopra la Norvegia, 137.502 quando e sopra
|la Germania, 137.500 quando é sulla nostra verti-
cale, poi, allontandosi, questa frequenza scende-
ra sui 137.499 - 137.498 - 137.497 ecc.

Ovviamente se il satellite passa lateralmente, cioé
sul Portogallo o sul Mar Caspio, otterremo diverse
variazioni di frequenza e lo stesso dicasi se capte-
remo segnali riflessi o rifratti.

Come gia accennato, queste variazioni, dovute
all’effetto Doppler, verranno lette e visualizzate sul
display tramite il microprocessore che provvedera
automaticamente a correggere I’AFC.

Chiusa questa parentesi possiamo passare allo
schema elettrico per spiegarvi le funzioni svolte dai
vari stadi di cui tale ricevitore & composto.

SCHEMA ELETTRICO

Il ricevitore & formato da 4 distinti stadi cosi clas-
sificati:

1° = Stadio d’ingresso + stadio prima conver-
sione, da 132-140 MHz a 32-40 MHz (vedi fig. 1).

2° - Stadio seconda e terza conversione da
32-40 MHz a 10,7 MHz a 455 KHz + demodulato-
re + stadio filiro + stadio BF (vedi fig. 6).

3° = Stadio microprocessore programmato per
la gestione del ricevitore e del display di visualiz-
zazione (vedi fig. 7).

4° = Stadio di alimentazione (vedi fig. 12).

Anche se lo schema elettrico di questo ricevito-
re potrebbe sembrarvi complesso per la presenza
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Meteosat/Polar Receiver

Molti club aeronautici e navali ci hanno chiesto di progettare un ricevi-
tore altamente professionale per satelliti meteorologici Meteosat e Pola-
ri che non presentasse il difeito di captare anche tutte le frequenze spu-
rie emesse dai diversi ricetrasmettitori presenti in ogni aeroporto o ca-
pitaneria. Terminato questo ricevitore possiamo ora presentarlo in kit an-
che ai nostri amici lettori.

di molti componenti, la sua realizzazione pratica
non presenta nessuna difficolta e di questo potre-
te rendervene conto guardando gli schemi pratici
e le diverse foto.

1° STADIO LX.1093

Sull’ingresso di questo stadio (vedi fig. 1) trovia-
mo due prese d’entrata cosi indicate: Antenna Me-
teosat e Antenna Polari.

Su questi ingressi verranno collegati i cavi coas-
siali di discesa provenienti dal Convertitore Meteo-
sat e dal Preamplificatore Polari.

Quando predisporremo il ricevitore per la ricezio-
ne del satellite Meteosat o dei Polari NOAA-MET-
OKEAN, il microprocessore provvedera a eccita-
re il relé posto sullo stadio di alimentazione di fig.
12 ; in questo modo giungera sull’ingresso selezio-
nato una tensione positiva che, oltre ad alimenta-
re il Convertitore o il Preamplificatore, mettera in
conduzione uno dei due diodi schottky siglati
DS1-DS2, per lasciar passare il segnale di RF ver-
so il circuito di sintonia a larga banda siglato C5/L.1.

Il segnale captato sulla gamma 132-140 MHz ver-

ra preamplificato dal mosfet MFT1, un BF.966/S,
e trasferito dal suo Drain sul piedino d’ingresso 1
dell’integrato IC1, un NE.602, che lo preamplifiche-
ra ulteriormente per poi convertirlo sulla banda
32-40 MHz.

Come potete notare, sui piedini 6-7 di questo in-
tegrato & presente lo stadio oscillatore quarzato a
100 MHz che, miscelandosi con il segnale di
132-140 MHz applicato sull’ingresso, provvedera
a fare uscire dal piedino 4 un segnale convertito sui
132-100 = 32 MHz e 140-100 = 40 MHz.

Questo segnale, prima di proseguire verso i suc-
cessivi stadi, attraversera un filtro Passa-Banda si-
glato FC1, in grado di lasciar passare le sole fre-
guenze comprese tra 32-40 MHz attenuando cosi
drasticamente di ben 40 dB (100 volte) tutte le fre-
guenze inferiori e superiori (vedi fig. 4).

Questo filtro FC1 impedira a qualsiasi frequen-
za spuria, emessa dai trasmettitori che operano sot-
to i 132 MHz (TX aeronautici) o da quelli che ope-
rano sopra i 140 MHz (TX radicamatoriali), di en-
trare negli stadi successivi.

Il segnale presente sul piedino d’uscita 5 di tale
filtro verra preamplificato dal Mosfet MFT2, un

3
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Fig.1 Schema elettrico dello stadio d’ingresso e prima conversione da
132-140 MHz a 32-40 MHz che vi verra fornito gia montato e tarato
( vedi Fig.3 ) In fase di taratura il nostro laboratorio modifichera, se
necessario, dei valori di resistenze o di capacita in modo da ottenere
il massimo rendimento.

ELENCO COMPONENTI LX.1093

R1
R2
R3
R4
R5
R6
R7
R8
R9
R10
R11
R12
R13
R14
C1
c2
C3
C4
C5
C6
C7
Cs
C9
C10
C11
Cci12

TR I mmnnmimin

LI 1 | | | T [ A 1

1.000 ohm 1/4 watt
100.000 ohm 1/4 wait
47.000 ohm 1/4 watt
100.000 ohm 1/4 watt
100 ohm 1/4 watt
22.000 ohm 1/4 watt
470 ochm 1/4 watt
1.000 ohm 1/4 watt
15.000 ohm 1/4 watt
1.000 ohm 1/4 watt
100.000 ohm 1/4 watt
47.000 ohm 1/4 watt
1.000 ohm 1/4 watt
47 ohm 1/4 watt
1.000 pF a disco
1.000 pF a disco
100.000 pF poliestere
3,9 pF a disco
1-6 pF compensatore
1.000 pF a disco
47 mF elettr. 25 volt
1.000 pF a disco
1.000 pF a disco
1.000 pF a disco
47 mF elettr. 63 volt
100.000 pF poliestere

C13 = 1.000 pF a disco
C14 = 1.000 pF a disco
C15 = 2-27 pF compensatore
C16 = 22 pF a disco

C17 = 22 pF a disco

C18 = 1.000 pF a disco
C19 = 10.000 pF a disco
C20 = 10 mF elettr. 63 volt
C21 = 10.000 pF a disco
C22 = 10.000 pF a disco
JAF1 = 22 microhenry
JAF2 = 22 microhenry
JAF3 = 2,2 microhenry
JAF4 = 0,82 microhenry
JAF5 = 0,27 microhenry

L1 = bobina 137 MHz

L2 = bobina 100 MHz

L3 = bobina 100 MHz

XTAL = quarzo 100 MHz

FC1 = filtro ceramico XF.4952
DS1-DS2 = diodi schottky BAR 10
TR1 = NPN tipo BC.238

MFT1 = mosfet tipo BF.966S
MFT2 = mosfet tipo BF.966S
IC1 = NE.602

IC2 = uA 78L05
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Fig.2 Foto dello stadio LX.1093. Poiché guesto sta-

ENTRATA

dio vi viene fornito gia tarato non dovrete ruotare 5T weTeosar
nessun trimmer o apportare nessuna modifica.
Fig.3 Foto del gruppo LX.1093 e disposizione dei ter- ' A~

minali VM ( volt per Meteosat ) VP ( volt per Polari )
AGC e 12 volt di alimentazione.
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Fig.4 Dall’uscita di questo gruppo
vengono attenuate di ben ‘40
dB’’ { vale a dire 100 volte in ten-
sione ) tutte le frequenze che non
rientrano nella gamma 32-40 MHz.




BF.996/S, e prelevato dal suo Drain per essere ap-
plicato alla presa d’uscita, dalla quale proseguira,
tramite un cavetto coassiale, verso I'ingresso del
secondo stadio visibile in fig. 6.

Sul primo stadio troviamo ancora un integrato sta-
bilizzatore IC2, un uA.78L05, che ci fornird una ten-
sione di 5 volt utile per alimentare il solo integrato
IC1.

Il transistor TR1, il cui Collettore risulta applica-
to sul piedino d'ingresso 1 di IC1, verra utilizzato
per ottenere un efficace Controllo Automatico di
Guadagno molto utile per la ricezione dei satelliti
Polari, perché evitera di ottenere immagini con fa-
sce di chiaro-scuro alirimenti presenti per le con-
tinue e inevitabili variazioni d’ampiezza presenti su
questi segnali.

IMPORTANTE: Poiche questo stadio non potreb-
be essere tarate da chi non dispone di un’adegua-
ta strumentazione, cioé di un Analizzatore di re-
te, di uno Sweep di RF e di un Analizzatore di
Spettro, ve lo forniremo gia montato-tarato e col-
laudato.

Non andate a ruotare i due compensatori né a
modificare i valori di resistenze o condensatori al-
I'interno del modulo perché lo starereste.

2° STADIO LX.1094

Il segnale convertito sulla banda 32-40 MHz che
entrera tramite cavetto coassiale sulla presa d’in-

gresso siglata Entrata MF (vedi fig. 6), giungera,
passando attraverso il condensatore C3, sul piedi-
no d’ingresso 1 dell’integrato IC1, un NE.602, uti-
lizzato come secondo stadio convertitore.

Come potete notare sui piedini 6-7 dello stadio
oscillatore & presente un oscillatore variabile, co-
stituito da JAF2-DV1/DV2, che provvedera a gene-
rare un segnale di RF che da un minimo di 42,7
MHz potra salire fino ad un massimo di 50,7 MHz.

Questo segnale. miscelato con quello applicato
sul piedino d’ingresso, generera una terza frequen-
za sui 10,695 MHz che preleveremo sui terminali
d’uscita 4-5 di IC1 tramite la Media Frequenza si-
glata MF1.

Dall’avvolgimento secondario della MF1 preleve-
remo il segnale convertito che, passando attraver-
so il filtro ceramico FC1 accordato sui 10,695 MHz,
ne aumentera la selettivita.

Sull’uscita di questo filtro & applicata la Base del
transistor TR1 che provvedera a preamplificare que-
sto segnale prima di applicarlo sul piedino d'ingres-
s0 7 dell’integrato IC3, un SL.6652, contenente al
suo interno uno stadio oscillatore, un mixer, uno
stadio amplificatore di MF ed un demodulatore
FM. Il quarzo XTAL applicato sul piedino 17 dello
stadio oscillatore generera una frequenza di 10,240
MHz che, miscelandosi con il segnale d’ingresso
a 10,695 MHz, ci fornira sul piedino d'uscita 10 una
frequenza di:

10,695 - 10,240 = 455 KHz

Per restringere ulteriormente la banda passante

FM

OSCILLATORE

RIVELATORE ?4 USCITA BF

ENTRATA

13 Fig.5 Come terzo stadio
““‘convertitore’” ( vedi
schema di fig.6 ) abbia-
mo utilizzato un integra-
to SL.6652 della Plessey
contenente nel suo in-
terno uno stadio oscilla-
tore, un mixer bilancia-
to, un amplificatore ed
un demodulatore FM. Il
segnale di BF prelevato
dai piedini 3-4 verra ade-
guatamente filtrato pri-
ma di raggiungere i ter-
minali di uscita.




del ricevitore abbiamo applicato tra i piedini 10-14
due filtri ceramici (vedi FC2 - FC3) da 30 KHz ac-
cordati sui 455 KHz.

La media frequenza MF2 applicata sul piedino 18
serve per prelevare dallo stadio oscillatore la fre-
guenza generata dal quarzo XTAL1.

La media frequenza MF3 applicata sul piedino 2
serve per centrare la frequenza del demodulatore
FM.

Dai piedini 3-4 di IC3 uscira il segnale BF rileva-
to e bilanciato che raggiungera gli operazionali
IC4/A - IC4/B - IC5/A utilizzati come filtro Pas-
sa/Basso per pulire il segnale di BF da frequenze
spurie che potrebbero deturpare |'immagine.

Dal piedino d’uscita 7 di IC5/A il segnale raggiun-
gera il piedino d’ingresso 2 dell’operazionale IC5/B
utilizzato come amplificatore finale di BF.

Dal piedino 1 di IC5/B il segnale raggiungera la
presa uscita BF dalla quale preleveremo il segna-
le BF da applicare ad una qualsiasi interfaccia
esterna, ad esempio LX.1049 o alire analoghe, op-
pure sull’ingresso di un qualsiasi convertitore
video.

Il segnale di BF da applicare al potenziometro del
volume R36 verra prelevato tramite le resistenze
R33-R35 dal piedino 7 di IC5/A.

Dal cursore di tale potenziometro il segnale pro-
seguira verso I'integrato IC6, un TBA.220 M, che
lo amplifichera in potenza prima di applicarlo all’al-
toparlante AP1.

In questo stadio di fig. 6 noterete due fet (vedi
FT1 e FT2) di cui ora vi spieghiamo la funzione che
esplicano in tale circuito.

Il fet FT1 preleva la frequenza generata dall’o-
scillatore IC1, che servira poi al circuito PLL di fig.
7 (vedi piedino 1 VFQO) per inviare ai diodi varicap
DV1-DV2 (vedi piedino 2 VARICAP) la tensione ne-
cessaria per sintonizzare il ricevitore sulla frequen-
za di ricezione.

Il fet FT2, con il Drain e il Sourge applicati sulla
resistenza R35, viene utilizzato per ottenere la fun-
zione di muting.

In assenza di un segnale di RF il fet FT2, non ri-
sultando in conduzione, abbassera tramite la R35
il volume sull’uscita dell’altoparlante, mentre in pre-
senza di un segnale il fet, portandosi in conduzio-
ne, cortocircuitera la resistenza R35 alzando co-
sl il volume.

La funzione di muting risultera molto comoda
guando il ricevitore verra posto sulla funzione scan-
ner per la ricerca automatica dei satelliti polari.

In assenza di segnali il ricevitore risultera muto
e quindi non udremo in altoparlante nessun fasti-
dioso fruscio; in presenza del segnale di un qual-
siasi satellite udremo in altoparlante il suo caratte-
ristico bip-bip e, contemporaneamente, si accen-
dera sul pannello frontale il diodo led SAT.

Il circuito di fig. 6 viene alimentato da una tensio-
ne di 12 volt che stabilizzeremo a 5 volt tramite I'in-
tegrato uA.7805 siglato nello schema elettrico IC2.

La tensione di 5 volt serve per alimentare gli in-
tegrati IC1-IC3 e i piedini non invertenti di IC4/A
- IC4/B-IC5/A - IC5/B.

| terminali riportati sul lato destro dello schema
elettrico si dovranno collegare con lo schema elet-
trico visibile in fig. 7.

A titolo puramente indicativo precisiamo cosa en-
tra o esce da questi terminali:

1 VFO out = Esce la frequenza dell’oscillatore
IC1 che andra a gestire il PLL 1C2 presente nello
schema di fig. 7.

2 V.Varicap = Entra una tensione continua per
i diodi Varicap DV1-DV2 che preleveremo dall’usci-
ta di IC1/A presente nello schema di fig. 7.

3 V.out = Esce la tensione demodulata che verra
utilizzata dallo stadio sucessivo di fig. 7 per I'S-
Meter e per il controllo del’ AGC (Controllo Auto-
matico di Guadagno).

4 Tone = Esce il segnale a 2.400 Hz che verra
utilizzato per ’'AFC (Controllo automatico di fre-
quenza) e per il muting.

5 Mute = Entra la tensione negativa necessaria
per mettere in conduzione il fet FT2 ogniqualvolta
il ricevitore aggancia il segnale di un satellite.

3° STADIO LX.1095

In questo terzo stadio, visibile in fig. 7, troviamo
il microprocessore siglato IC8 programmato per
gestire tutte le funzioni richieste per un corretto fun-
zionamento del ricevitore.

Nella lista componenti e sul corpo di questo mi-
croprocessore troverete un’etichetta siglata EP1095
che serve a distinguerlo dalle normali CPU vergini
che, se inseriti nel ricevitore, non lo farebbero fun-
zionare percheé non programmate

Il microprocessore IC8 controlla la frequenza di
sintonia correggendola automaticamente dagli slit-
tamenti causati dai quarzi o dall’effetto doppler,
inoltre controlla il guadagno del modulo LX.1093
(vedi in fig. 1 terminale AGC), accende i diodi led
posti sulla tastiera, eccita e diseccita il relé di com-
mutazione Meteosat-Polari (posto sullo stadio di
alimentazione di fig. 12), indica se I'’AFC risulta cen-
trata, trascrive sia |'esatta frequenza di ricezione
sul display sia la funzione che abbiamo scelto tra-
mite i pulsanti. :

In pratica questo microprocessore & un cervello
intelligente che controlla tutte le funzioni del rice-
vitore.

Dai terminali posti sulla sinistra dello schema elet-
trico, che risulteranno collegati, tramite cavetti
esterni, allo schema elettrico di fig. 6 (esclusi il

i
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Fig.6 Schema elettrico dello stadio LX.1094. L’integrato IC1 un NE.602 provvede a conver-
tire le frequenze da 32-40 MHz a 10,695 MHz e 'integrato IC3 un SL.6652 a convertirle do-
po averle preamplificate sui 455 KHz. Si noti sul piedino 7 di IC1 la resistenza da 1.000 ohm

collegata a massa.
I numeri riportati sui terminali di destra andranno a congiungersi allo schema di Fig.7.



ELENCO COMPONENTI LX.1094

Ri = 10 ohm 1/4 watt R40
R2 = 22.000 ohm 1/4 wait R41
R3 = 22.000 ohm 1/4 watt R42
R4 = 100.000 ohm 1/4 watt R43
R5 = 100 ohm 1/4 watt R44
R6 = 1.000 chm 1/4 watt R45
R7 = 330 ohm 1/4 watt R46
R8 = 47.000 ohm 1/4 watt C1
R9 = 15.000 ohm 1/4 watt C2
R10 = 10 ohm 1/4 watt C3
R11 = 560 chm 1/4 watt C4
R12 = 220 ohm 1/4 wait C5
R13 = 22.000 ohm 1/4 watt C6
R14 = 22.000 ohm 1/4 watt C7
R15 = 10.000 ohm 1/4 watt Cs8
R16 = 3.300 ohm 1/4 watt C9
R17 = 1.500 ohm 1/4 watt C10
R18 = 1.500 ohm 1/4 wati Ci1
R19 = 15.000 ohm 1/4 watt ci2
R20 = 47.000 ohm 1/4 watt C13
R21 = 47.000 ohm 1/4 watt Cci14
R22 = 1.000 ohm 1/4 watt Ci5
R23 = 470.000 ohm 1/4 watt C16
R24 = 470.000 ohm 1/4 watt C17
R25 = 47.000 ohm 1/4 watt ci8
R26 = 47.000 ohm 1/4 watt c19
R27 = 2.200 ochm 1/4 watt Cc20
R28 = 2.200 ohm 1/4 watt C21
R29 = 47.000 ohm 1/4 watt c22
R30 = 47.000 ohm 1/4 watt c23
R31 = 47.000 ohm 1/4 watt C24
R32 = 50.000 ohm trimmer c25
R33 = 10.000 ohm 1/4 watt C26
R34 = 100.000 ohm 1/4 watt C27
R35 = 100.000 ohm 1/4 watt C28
R36 = 4.700 ohm pot.log. c29
R37 = 100.000 ohm 1/4 watt C30
R38 = 22.000 ohm 1/4 watt C31
R39 = 10 ohm 1/4 watt C32
g
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C33 = 680 pF a disco

C34 = 680 pF a disco

C35 = 10 mF elettr. 63 voit
C36 = 100.000 pF poliestere
C37 = 47.000 pF poliestere
C38 = 560 pF a disco

C39 = 560 pF a disco

C40 = 560 pF a disco

C41 = 10 mF elettr. 63 volt
C42 = 100.000 pF poliestere
C43 = 1 mF poliestere

C44 = 100.000 pF poliestere
C45 = 220 mF elettr. 25 volt
C46 = 220 mF elettr. 25 volt
C47 = 220 pF a disco

C48 = 120.000 pF poliestere
C49 = 10 mF elettr. 63 volt
C50 = 100.000 pF poliestere
C51 = 2,2 mF elettr. 63 volt
JAF1 = impedenza 18 microhenry
JAF2 = impedenza 0,56 microhenry
MF1 = M.F. 10,7 MHz ARANCIO
MF2 = M.F. 10,7 MHz ARANCIO
MF3 = M.F. 470 MHz BIANCA

FC1 = filtro ceramico 10,7 MHz
FC2 = filtro ceramico 455 MHz
FC3 = filtro ceramico 455 MHz
XTAL = quarzo 10,240 MHz

DV1-DV2 = diodi Varicap BB.329

TR1 = NPN tipo BF.241
FT1 = fet tipo MPF.102
FT2 = fet tipo J.310

IC1 = NE.602

IC2 = uA 7805

IC3 = SL.6652

IC4 = TL.082

IC5 = TL.082

IC6 = TBA.820M

AP1 = altoparlante 8 ohm
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terminale relé ed il terminale AGC) entrano o esco-
no questi segnali;

relé = Entra la tensione che eccitera il relé po-
sto nello stadio di alimentazione (vedi fig. 12).

2 V.Varicap = Esce |a tensione che andra a pi-
lotare i due diodi Varicap DV1-DV2 posti nell’oscil-
latore variabile in modo da coprire una gamma da
42,7 a 50,7 MHz.

5 Mute = Esce la tensione negativa per pola-
rizzare il Gate del fet FT2 in presenza del segnale
di un satellite.

1 In. VFO = Entra la frequenza dell’oscillatore
variabile (vedi fig. 7) che servira ad IC2, un PLL con
prescaler incorporato, per generare la tensione di
pilotaggio ai due diodi varicap della sintonia.

4 Tone = Entra il segnale a 2.400 Hz della nota
BF del satellite che il microprocessore sfruttera per
gestire I’AFC, per accendere il diodo led DL2 indi-
cato SAT e per togliere il muting.

3 V.IN = Entra |a tensione del’AGC che il mi-
croprocessore utilizzera per accendere sul display
le barre dell’S-Meter.

AGC = Esce una tensione proporzionale all’am-
piezza del segnale captato che collegheremo al ter-
minale AGC presente sullo schema di fig. 1.

| pochi trimmer che troviamo presenti in questo
stadio servono:

trimmer R23
= per tarare il PLL sulla frequenza di 2.400 Hz;
trimmer R28
= per tarare I'AFC
trimmer R36
= per tarare il fondo scala dell'S-Meter
trimmer R44
= per accendere o modificare il contrasto dei nu-
meri o delle sigle sul display a caratteri negativi.

| due ponticelli J1-J2 presenti nel circuito ci ser-
viranno solo nella fase di taratura che in seguito
vi spiegheremo.

| 10 pulsanti posti sul lato destro dello schema
elettrico svolgono le seguenti funzioni :

P1 freccia su = Questo pulsante serve per au-
mentare la frequenza di sintonia oppure il numero
del canale memorizzato.

Se si preme il tasto 100 KHz (P3) e dopo questo
il tasto P1 aumenteremo la frequenza di sintonia
con salti di 100 KHz.

Se si preme il tasto 1 KHz (P4) e dopo questo
il tasto P1 aumenteremo la frequenza di sintonia
con salti di 1 KHz.

Se si preme il tasto SC/M (P8) e dopo questo il ta-
sto P1 (solo in funzione Polari) sintonizzeremo il ri-
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cevitore sui diversi canali che risultano memorizzati.

Se si preme il tasto VIEW.M (P9) e dopo questo
il tasto P1 possiamo vedere sul display quali cana-
li e quali frequenze risultano memorizzate.

P2 freccia gili = Questo pulsante serve per ri-
durre la frequenza di sintonia oppure il numero del
canale memorizzato.

Come per il precedente tasto P1, prima si pre-
me P3-P4-P8-P9 poi P2.

NOTA = Il microprocessore & stato programma-
to per far avanzare lentamente i numeri per i primi
secondi e per un avanzamento veloce se terremo
premuto il dito sul pulsante per un tempo maggiore.

100 KHz (P3) = Questo pulsante va premuto
quando si desidera cambiare la frequenza che ap-
pare sui display con salti di 100 KHz.

Dopo aver premuto 100 KHz dovremo premere
P1 per salire in frequenza o P2 per scendere in fre-
quenza.

Questo pulsante viene usato principalmente per
modificare la frequenza di sintonia.

1 KHz (P4) = Questo pulsante va premuto quan-
do si desidera cambiare la frequenza che appare
sul display con salti di 1 KHz.

Dopo aver premuto 1 KHz dovremo premere P1
per salire in frequenza o P2 per scendere in fre-
quenza.

Questo pulsante viene usato principalmente per
sintonizzare finemente la frequenza di sintonia.

MEMO (P5) = Questo pulsante serve per memo-
rizzare una frequenza oppure per cancellare una
frequenza gia in memoria.

Se vogliamo memorizzare la frequenza che ap-
pare sul display dovremo tener premuto questo ta-
sto per pochi secondi.

Se vogliamo cancellare dalla memoria la fre-
guenza che appare sul display dovremo tener pre-
muto questo pulsante fino a quando non apparira
la scritta vuota.

CALL (P8) = Questo pulsante ci permette di ri-
chiamare e sintonizzare il ricevitore su una frequen-
za gia memorizzata.

Se premete il pulsante VIEW.M e poi tenete pi-
giati i tasti P1 o P2, vedrete apparire sul display tutte
le frequenze che abbiamo memorizzato per il Me-
teosat o Polari. Per esempio :

MEM 01 137.300
MEM 02 137.400
MEM 03 137.500
MEM 04 137.625
MEM 05 137.850



Se vi fermate sulla MEM 04 e poi premete il ta-
sto CALL, il ricevitore si sintonizzera automatica-
mente sulla frequenza di 137.625 KHz.

Se invece vi fermate sulla MEM 02 e premete il
pulsante CALL, il ricevitore si sintonizzera automa-
ticamente sui 137.400 KHz.

NOTA: Se siamo commutati in Meteosat vedre-
mo apparire le sole frequenze sulle quali questo sa-
tellite trasmette, cioé quella di 134.000 e quella di
137.500 KHz.

SC/F (P7) = Questo pulsante & attivo solo nella
funzione polari.Premendo questo pulsante apparira
sul display la scritta SCANF e immediatamente la
sintonia del ricevitore fara una scansione automa-
tica di tutta la gamma polari con salti di 10 KHz.

Appena il ricevitore captera il segnale di un sa-
tellite la scansione si blocchera sulla sua esatta fre-
gquenza.

Consigliamo di limitare la scansione sulla ristret-
ta gamma del satelliti polari, cicé da 137.100 a
137.900 KHz.

Per memorizzare la frequenza di inizio scanner
a 137.100 KHz dovremo premere VIEW.M e poi P1
o P2 fino a quando sul display non apparira la scritta
MEMSTA (memoria di Start).

A questo punto dovremo scrivere sul display, uti-
lizzando i tasti 1 KHz-100 KHz-P2-P1, il numero
137.100, poi premere MEMO.

Per memorizzare la frequenza di fine scanner do-
vremo premere VIEW.M e quindi P1 o P2 fino a
quando sul display non apparira la scritta MEMSTO
(memoria di Stop).

A questo punto dovremo scrivere sul display, uti-
lizzando i tasti 1 KHz-100KHz-P2-P1, il numero
137.900 poi premere il tasto P5 MEMO.

NOTA: Premendo il pulsante SC/F questo si il-
luminera per indicare che questa funzione & ope-
rativa.

Per passare alle altre funzioni, quali ad esempio
MEMSTA - MEMSTO - SC/M - VIEW.M, dovremo
necessariamente ripremere il pulsante SC/F in mo-
do che sul display appaia la scritta STOPF (stop
funzione scansione frequenza).

SC/M (P8) = Questo pulsante & attivo solo nella
funzione polari.

Premendo guesto pulsante apparira sul display
la scritta SMEM (scansione memorie) e immedia-
tamente il ricevitore si sintonizzera a ciclo continuo
su tutte le frequenze dei canali memorizzati, cioé
SMEM 01-02-03-04 ecc.

Appena il ricevitore captera un satellite automa-
ticamente la scansione si blocchera sulla sua fre-
quenza, mentre I'’AFC correggera il doppler.

Se vogliamo memorizzare delle nuove frequen-

ze dobbiamo, dopo aver posto il ricevitore in ricezio-
ne polari, premere VIEW.M, quindi P1 0 P2, fino a
guando sul display non apparira la scritta MEM 06.

A questo punto dobbiamo scrivere sul display, uti-
lizzando i tasti 1 KHz-100 KHz-P1-P2, la frequen-
za che vogliamo aggiungere, poi premere il tasto
MEMO.

Per memorizzare una seconda frequenza dovre-
mo premere nuovamente VIEW.M, poi P1 o P2 fi-
no a quando sul display non apparira la scritta MEM
07 quindi scrivere con i tasti 1 KHz-100 KHz-P1-P2
la frequenza che desideriamo memorizzare e infi-
ne premere il tasto MEMO.

NOTA: Premendo il pulsante SC/M questo si illu-
minera per indicare che questa funzione & operativa.

Per passare alle altre funzioni, quali ad esempio
MEMSTA - MEMSTO - SC/F - VIEW.M, dovremo
necessariamente ripremere il pulsante SC/M in mo-
do che sul display appaia la scritta STOP (stop fun-
zione scansione canali).

IMPORTANTE = All’interno del programma ab-
biamo gia memorizzato i due canali del Meteosat
134.000 KHz - 137.500 KHz e le cinque frequenze
dei satelliti Polari, gquindi le operazioni che abbia-
mo poc’anzi descritto servono solo per inserire delle
nuove frequenze oppure per modificare quelle gia
esistenti.

VIEW.M (P9) = Questo pulsante serve solo per
vedere sul display quali frequenze sono memoriz-
zate nella memoria Meteosat - Polari - Memsta -
Memsto.

Premendo il tasto questo si illuminera per indi-
care che questa funzione & operativa.

Se ora pigiamo i tasti P1 o P2 e li teniamo pre-
muti vedremo apparire sul display tutte le memo-
rie 01-02-03 ecc. con la relativa frequenza memo-
rizzata.

Per modificare una frequenza sara sufficiente
premere i tasti 100 KHz o 1 KHz poi i tasti P1 o P2
per salire o scendere in frequenza.

Scritta la giusta frequenza potremo memorizzar-
la premendo il tasto MEMO.

Per cancellarla in caso di errore, &€ necessario
tenere premuto il tasto MEMO fino a quando sul di-
splay non apparira la scritta VUOTA; a questo punto
potremo scrivere la nuova frequenza che ci inte-
ressa.

Facciamo presente che la luce del pulsante
VIEW.M si spegnera automaticamente dopo circa
20 secondi; dopo il suo spegnimento si accendera
quella del tasto 1 KHz.

. MET/POL (P10) = Questo pulsante ci serve per
passare dalla ricezione Meteosat a Polari o vice-
versa.

11



12

[
RELE’

TS27M2CN
IC1-A

Ri

2 ©—Wh—d
V. VARICAP

12V,

5 ©
SLIE < —MWA 5V.
Pre E g RIG
SEE NJBBC30
i [] 20 51 19 56 57 59 61 63
10 A——]| 0 56 58 6D 62 64
IN.VFO c7 Icz
R4 5-§-14 "
3 4 2
v
Ay
R25
e
*'IH 8 o
i 3
R2D = = C13
3 2 a0
& , I
u[;“;

TONE '“T"

16
.45 :

TS27MZCN
€2y,

2

7 25
1 n'zs
: Cé |

1 8

TONE + TLCE94
5. Y v
VMETER
R39
L e
n7 |2 o |C5-B
™ . A
R35 3 4
30— L
VIN, _L g
CZDT %nau Tirgss
AGC
o—

Fig.7 Schema elettrico dello stadio LX.1095. L

I numeri riportati sui terminali di sinistra andr

IC7 & K
| | |

0
czzI XTAL o

a lista componenti é riportata alla pag. 15
anno a congiungersi allo schema di Fig.6.

Il terminale indicato ““relé’’ andra a collegarsi sullo schema di Fig.12 e quello indicato AGC

sul gruppo LX.1093 ( vedi fig.26 ).
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Fig.8 Foto della scheda LX.1095 vista dal lato componenti.

gnato sulla pista in rame e I'integrato uA.7805 (1C11) mon
mento.

Si noti il corpo del quarzo sta-
tato sopra I’aletta di raffredda-

Fig.9 Foto della stessa scheda vista dal lato opposto. Su tale lato andranno inseriti i due
connettori per la tastiera, quello per il display LCD e i tre diodi led appena visibili sulla sinistra.

Fig.10 Come si presentera la scheda

LX.1095 completa di tastiera e di display. Per tener
bloccato il display allo stampato utili

Zzeremo tre piccoli distanziatori plastici.

Fig.11 Foto delia scheda LX.1095 vista di lato.
tenere bloccato il display e i tre diodi led non

Notate i distanziatori plastici utilizzati per
molto visibili nella precedente foto.



ELENCO COMPONENTI LX.1095 R53 = 3.300 ohm 1/4 watt
R54 = 3.300 ohm 1/4 watt

R1 = 1.000 ohm 1/4 watt Ci = 100.000 pF poliestere
R2 = 15.000 ohm 1/4 watt C2 = 4.700 pF poliestere

R3 = 15.000 ohm 1/4 watt C3 = 10.000 pF poliestere
R4 = 10.000 ohm 1/4 watt C4 = 1 mF eletir. 63 volt

R5 = 22.000 chm 1/4 watt C5 = 4,7 mF elettr. 63 volt
R6 = 22.000 ohm 1/4 watt C6 = 100 mF elettr. 25 volt
R7 = 10.000 ohm 1/4 watt C7 = 10.000 pF a disco

R8 = 10.000 ohm 1/4 watt C8 = 100.000 pF poliestere
R9 = 10.000 ohm 1/4 watt C9 = 100.000 pF poliestere
R10 = 10.000 ohm 1/4 watt C10 = 1 mF elettr. 63 volt
R11 = 22.000 ohm 1/4 watt C11 = 1 mF elettr. 63 volt
R12 = 22.000 chm 1/4 watt C12 = 33.000 pF poliestere
R13 = 22.000 ochm 1/4 watt C13 = 100.000 pF poliestere
R14 = 330 ohm 1/4 watt Ci14 = 100.000 pF poliestere
R15 = 220 ohm 1/4 watt C15 = 4,7 mF elettr. 63 volt
R16 = 10 ohm 1/4 watt C16 = 10.000 pF poliestere
R17 = 22.000 ohm 1/4 watt C17 = 100.000 pF poliestere
R18 = 22.000 ohm 1/4 watt C18 = 100.000 pF poliestere
R19 = 10.000 ohm 1/4 watt C19 = 100.000 pF poliestere
R20 = 10.000 chm 1/4 watt C20 = 100.000 pF poliestere
R21 = 10.000 ohm 1/4 watt C21 = 100.000 pF poliestere
R22 = 220 ohm 1/4 watt C22 = 15 pF a disco

R23 = 10.000 ohm trimmer C23 = 15 pF a disco

R24 = 10.000 ohm 1/4 watt C24 = 100.000 pF poliestere
R25 = 10.000 ohm 1/4 watt C25 = 100 mF elettr. 25 volt
R26 = 220 ohm 1/4 watt C26 = 100.000 pF poliestere
R27 = 39.000 chm 1/4 watt C27 = 100.000 pF poliestere
R28 = 10.000 ohm trimmer C28 = 1 mF elettr. 63 volt
R29 = 22.000 ohm 1/4 watt : C29 = 47 mF eletir. 25 volt
R30 = 27.000 ohm 1/4 watt C30 = 100.000 pF poliestere
R31 = 100.000 ohm 1/4 watt C31 = 100.000 pF poliestere
R32 = 22.000 ohm 1/4 watt C32 = 47 mF elettr. 25 volt
R33 = 10.000 ohm 1/4 watt XTAL = quarzo 16 MHz

R34 = 10.000 ohm 1/4 watt DL1-DL3 = diodi led

R35 = 47.000 ohm 1/4 watt DL4-DL8 = led sui pulsanti
R36 = 50.000 ohm trimmer DS1 = diodo 1N4150

R37 = 33.000 ohm 1/4 watt TR1-TR3 = NPN tipo BC.517
R38 = 10.000 ohm 1/4 watt TR4-TR5 = NPN tipo BC.238
R39 = 100.000 ohm 1/4 watt IC1 = TS.27M2CN

R40 = 10.000 ohm 1/4 wait IC2 = NJ.88C30

R41 = 820 ohm 1/4 watt IC3 = NE.567

R42 = 820 ohm 1/4 watt IC4 = KM.93C46

R43 = 820 ohm 1/4 watt IC5 = TS.27M2CN

R44 = 10.000 ohm trimmer IC6 = TLC.549

R45 = 15 ohm 1/2 watt IC7 = TLC.549

R46 = 10.000 ohm rete resistiva IC8 = EP.1095

R47 = 470 ohm 1/4 watt IC9 = TTL tipo 7407

R48 = 470 ohm 1/4 watt IC10 = C/Mos tipo 4093

R49 = 470 ohm 1/4 wait IC11 = uA 7805

R50 = 470 ohm 1/4 watt LCD = display LCD DV 16244
R51 = 470 ohm 1/4 watt J1-J2 = ponticelli

R52 = 47.000 ohm 1/4 watt P1-P10 = pulsanti
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Fig.12 Schema elettrico dello stadio di alimenta-

zione
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Ogni volta che accenderemo il ricevitore guesto
si predisporra automaticamente sul Meteosat ca-
nale 1, cioé sui 134.000 KHz.

Per passare in ricezione Polari sara sufficiente
premere questo pulsante e cosi facendo vedremo
spegnersi, sul lato sinistro del pannello frontale, il
diodo led DL1 MET ed accendersi il diodo led DL3
POL.

In ricezione Meteosat, per passare dal canale 1
al canale 2 dovremo premere in successione:

il pulsante VIEW.M, poi il pulsante P1 freccia su,
in modo che sul display appaia MEM 02 137.500
poi premere il pulsante CALL e cosi facendo il ri-
cevitore si sintonizzera su questa frequenza.

Per ritornare sul canale 1 = 134.000 KHz do-
vremo premere VIEW.M, poi P2 freccia giu, quin-
di CALL.,

Come avrete notato usare guesta tastiera & sem-
plicissimo, perché tutte le funzioni che scegliere-
mo verranno visualizzate sul display.

Se ci dovessimo sbagliare nel pigiare i tasti non
causeremo comunque nessun danno, perché il mi-
croprocessore controllera ogni nostro errore e non
effettuera mai alcuna operazione se non risulta cor-
retta.

Il microprocessore IC8, che funziona con un
clock di 16 MHz (vedi XTAL collegato tra i piedini
9-10), gestisce, oltre alla tastiera, anche il display
LCD, i transistor (vedi TR1-TR2-TR3), le porte logi-
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- ELENCO COMPONENTI LX.1096

Ci
c2
C3
C4
C5
C6
C7

- C8

C9

c10
Ci1
C12

- C13

C14
C15
C16

F1

RS1
RS2

DSt

B (o3

Ic2

I w e men n

100.000 pF poliestere
100.000 pF poliestere
100.000 pF poliestere
100.000 pF poliestere
2.200 mF elettr. 50 volt
220.000 pF poliestere
220.000 pF poliestere
100 nF elettr. 25 volt
100.000 pF poliestere
100.000 pF